+Wykonanie robdt remontowo-budowlanych w obiektach spotki ,Wodoci agi Stupsk” Sp. z 0.0.”
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét

01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ST-01.01.Roboty pomiarowe i prace geodezyjne

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-01.01

Roboty pomiarowe | prace
geodezyjne

Nazwy i kody robét wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspoinego Stownika Zamoéwien (CPV)

Dziat
45000000 -7 - Roboty budowlane

Grupy robot
45100000-8 — Przygotowanie terenu pod budowe

Klasy robot
45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
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1. WSTEP

1.1. Nazwa zamoéwienia
Nazwa zamowienia brzmi:

~Wykonanie robét remontowo-budowlanych w obiektach spotki ,Wodoci agi Stupsk”
Sp.zo.0.”

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja niniejsza jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

Zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3. w ramach realizacji zamowienia

podanego w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot

pomiarowych i prac geodezyjnych obejmujacych w szczegoélnosci:

- wytyczenie gtownej osi lub punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe)
obiektow technologicznych,

- wytyczenie gtdbwnej osi lub punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe)
sieci,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- roboty pomiarowe zwigzane z odtworzeniem nawierzchni drég i chodnikow,

- roboty pomiarowe niezbedne do wykonania dokumentacji powykonawczej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Najczesciej uzywane w ST okreslenia podstawowe podano w ST-00.01 pkt 1.4.

Ponadto:

Reper - trwaly (zwykle odcisniety w odlewie zeliwnym) znak, utrwalajacy w terenie punkt sieci

niwelacyjnej o wyznaczonej wysokosci n.p.m.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdbw podano w specyfikacji ST-00.01 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych sa:

- paliki drewniane o O 15-20 mm i dtugosci 1.5 do 1.7 m,

- paliki drewniane o O 50-80 mm i dtugosci okoto 0,30 m,

- prety stalowe o O 12 mm i dlugosci 30 cm,

opracowanie luty 2015r.
strona 3



+Wykonanie robdt remontowo-budowlanych w obiektach spotki ,Wodoci agi Stupsk” Sp. z 0.0.”
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét

01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ST-01.01.Roboty pomiarowe i prace geodezyjne

- bolce stalowe o O 5 mm i dtugosci 0,04-0,05 m dla punktow utrwalanych w istniejacej
nawierzchni,

- stupki betonowe lub rury metalowe diugoséci ok. 0,50m. ,Swiadki” powinny mieé¢
dlugosc¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny,

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktow),

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji ST-00.01 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

Do rob6t geodezyjnych objetych niniejszg ST nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki i faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do prac pomiarowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej

dokfadnosci pomiaru.

4.  SRODKI TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji ST-00.01 ,Wymagania
ogolne” pkt. 4.

Sprzet, materiaty do tyczenia i prac geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami

transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w specyfikacji ST-00.01 ,Wymagania
ogolne” pkt. 5.

Roboty opisane w punkcie 1.3 niniejszej ST nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995r. w sprawie rodzaju i
zakres opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjne obowigzujace w
budownictwie. (Dz. U Nr 25, poz. 133) oraz ST.

Prace geodezyjne powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcjami i wytycznymi technicznymi
obowigzujace na podstawie Rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji
z dnia 24 marca 1999r. w sprawie standardéw technicznych dotyczacych geodezji, kartografii

oraz krajowego systemu informacji o terenie (Dz. U. Nr 30, poz. 297).
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Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegoOtowego wytyczenia roboét. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w zatwierdzonej dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomié¢ o tym Zamawiajgcego. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Zamawiajgcego.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogag by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Zamawiajacego.

Punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi tras muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez Zamawiajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t naleza do

obowigzkéw Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w ST-00.01 pkt. 6.
Kontrole jakosci Robét opisanych w punkcie 1.3 nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad

okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady dot. przedmiaru i obmiaru Rob6t podano w ST-00.01 pkt. 7.

Roboty objete niniejsza ST nie podlegajg obmiarowi.

8. ODBIOR ROBOT

Zastosowanie majg ogolne wymagania w zakresie odbioru robét podane w ST-00.01 pkt. 8.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-00.01 pkt. 9.
Roboty objete niniejszg ST nie podlegajg odrebnej zaptacie i uwaza sie, ze sg uwzglednione

i wliczone w ceny jednostkowe i stawki za wykonanie Robét Statych.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 100 z 2001r.
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10.
11.
12.
13.

poz. 1086 z pdzn. zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego
1995r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowah geodezyjno-kartograficznych oraz
czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie (Dz. U. nr 25 z 1995r poz.
133).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 02 kwietnia
2001r. wsprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotdéw
uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz. U. nr 38 poz. 455).

Instrukcja techniczna O-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtdwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-7 Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu, GUGIK 1998
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